LANDTECHNIK

Eine manue]le Remlgung Hleser Flacher}istmuhsam tf;nd

" myit einem grossen Zeltaufwand Veryl:gﬁndén ;Ell’i Roboter S
oder ein moto,rbetrlebenes Gerdt ermoglicht regelma,551ge e
: Remlgungsdurchgange und Verhmdert dass dle Ticre j

auf den- Spalten oder"BetOnboden ausrutschen

Text: Alaln XaweiWurst e :

5 “ A

A g /
UFA-Revue 102021

&

S




Durch die regelmassigen Roboterdurchgénge
bleiben die Klauen der Kiihe sauberer, und

die Verschmutzung der Liegeboxen ist geringer.
Bild: Alain Xavier Wurst

amit die Kiihe sich frei und prob-
lemlos bewegen und ihr natiirli-
ches Verhalten ausleben konnen,
ist eine gute Pflege der Boden,
auf denen die Tiere zirkulieren, unerldsslich.
Zum einen sollen die Tiere und insbesondere
deren Klauen méglichst sauber bleiben, um

Alain Xavier Wurst
freischaffender Journalist

Krankheiten vorzubeugen, aber auch, um
den Kuhkomfort zu verbessern, was sich
auch auf den Milchertrag auswirkt. Und
letztlich sollen die Béden rutschfrei bleiben,
indem die Krustenbildung und ein rutschiger
Schmutzfilm verhindert und so gleichzeitig
die Ammoniakmenge gesenkt wird.

Nebst Kettenschiebern und einer Seil-
zugentmistung, mit denen die Reinigung
bereits automatisiert wird, haben viele Un-
ternehmen Entmistungsroboter und Giille-
sauger entwickelt (siche Tabelle). Interessant
ist ein Roboter dann, wenn er sich iiberall
im Gebiude bewegen kann, sofern dieses
stufen- und schwellenfrei ist. Im Gegensatz
zu herkommlichen Reinigungssystemen
kann er auch Gebdudewinkel und Seiten-
génge reinigen.

Zeitersparnis

Christian Hockenjos, Milchviehhalter in
Palézieux (VD), hat vor zwei Jahren einen
JOZ-Tech-Entmistungsroboter angeschafft,
um die Reinigung der Bodenbereiche aus
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Beton zwischen den Viehboxen zu auto-
matisieren. Der grosste Vorteil ist die Zeit-
ersparnis. «Mit dem alten Gerét wurde ohne
Weiteres téglich eine halbe bis eine Drei-
viertelstunde fiir die Reinigung aufgewen-
det, und das Ergebnis war nicht gerade be-
friedigend. Morgens hatte es immer zu viel
Mist und Giille im Stall. Und pro Tag wurde
nur ein Reinigungsdurchgang vorgenom-
menv, erkldrt Christian Hockenjos, der eine
32-képfige Herde hat. Der Roboter macht
nun zehn Durchginge pro Tag. «Diese An-
zahl Durchginge ist notwendig, da andern-
falls bei zu viel Giille oder Mist der Robo-
ter plotzlich blockiert.» Der Roboter schiebt
den Stallmist, dem manchmal Strohhicksel
fur Liegeboxen beigefiigt wird, in eine Gru-
be ausserhalb des Stallgebdudes.

— Gl)g% Unser Tipp —

Beim Kauf eines Entmistungsro-
boters ist Folgendes zu beachten

- Bei der Planung eines neuen
Stallgebdudes den Entmistungs-
roboter einplanen

- Je nach Bodenart (Beton- oder
Spaltenboden) einen Entmis-
tungs- oder einen Saugroboter
wahlen

- Je nach Bedarf ein Gerat mit oder
ohne Spriihvorrichtung wéhlen

- Die bendtigte Arbeitsbreite
ermitteln

- Platz zum Aufladen, Parken
und Entleeren des Roboters ein-
planen
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Uberblick der gdngigsten Gerite

CRD Concept
Rolland
Développe-
Marke ment Delaval GEA Happel
Modell AspiConcept RS 450S SRone+ Pro-Rob 2020
Typ Roboter Roboter Roboter Roboter
Methode Saugen und Schieben Schieben Schieben
Spriihen
Beschreibung - Tank: - Schiebe- - Schubkraft bis - Manuelle
Wasser 701, schiene von 100kg Kontrolle mit
Giille 3501 130 bis - Laufzeit bis Joystick und
- Ausfiihrung 190cm 19 Std., grossem
Edelstahl - Reinigungs- komplette Display
- Arbeitsbreite  fliche max. Ladezeit - Geschwindig-
1,65m 1250 m? 5 Std. keit
- Geschwindig- -2 Akkusvon - Geschwindig-  3-5m/min
keit 6m/min je24v keit 5 bis - Breite
- Geschwin- 8m/min 1,20m
Modell CRD digkeit 4 oder - Breite 1,2/ - Gewicht
RacloConcept: ~ 5m/min 1,4/1,7m 380kg
Schieben und
Spriihen fir
planbefestigte
Boden

Hetwin Joz
Avenger Barn-E
Pickup
Roboter Roboter
Saugen und Schieben und
Spriihen Einsammeln
- Planbefes- - Arbeitsbreite
tigte Boden 1,55 oder
und Spalten- 1,85m,
béden Geschwin-
- Trennung digkeit
von Mist und 6,5m/min
Giille - Speicherka-
- Wasserbe- pazitat
hélter 701, 370-5001
Aufnahmebe- - Modul-
hélter 4501 bauweise:
- Arbeitsbreite ~ 625-725kg
1,80m,
Hohe68cm  Modell joz-Tech
- Aufladen, JT200 Evo
entleerenund Spriihgerdt:
parken am Saugen und
gleichenOrt  Spriihen fiir
Spaltenbdden,
Schiebeleis-
tung
10800 m?/Tag,
Gewicht 645kg
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Investiere in die Klauengesundheit

Der Lely Discovery sorgt fiir einen sauberen Stallboden und
verbessert damit die Klauen- und Eutergesundheit nachweislich.
Dank kompakten Abmessungen ist der Discovery sehr

tierfreundlich und einfach zu installieren. Profitiere von der
besten Servicebetreuung und der jahrelangen Erfahrung der

Spezialisten vom Lely Center.

LELY CENTER Hdrkingen
032 531 53 53, info@sui.lelycenter.com
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Lely Miro Peter Prinzing Schauer Extramate Heitmann Tuchel Westermann
Discovery 120  Mirobot4WD  Pribot 103 Enro Mate 1175 SPR910 Farm Clean CMA 800
Collector Vario Pro Vario
Roboter Roboter Roboter Roboter selbstfahrend  selbstfahrend  selbstfahrend  selbstfahrend
Saugen und Schieben Schieben Schieben Multifunktion ~ Schieben Multifunktion ~ Schieben
Spriihen
- Fiir planbefes- - Leistung: - Joysticksteue- - Reinigungs- - Elektrisch - Elektrisches -Honda - Elektrisch
tigte Boden 14 Durch- rung moglich  leistung betriebenes Gerét, Ge- Benzinmotor  betriebenes
- Sensor ge- gdnge zu -Geschwindig- 1000 m? vierradriges schwindigkeit ~ mit5,5PS Gerat fiir
steuert 100mproTag keit4m/min pro Tag Gerdt mit stufenlos - Hydraulischer ~ Spaltenbdoden
- Sprithvorrich- - Route mit - Arbeitsbreite - Laufzeit Fahrerplatt- regulierbar Antrieb - Arbeitsbreite
tung vorne Induktiv- 1,20m, 18 Std. form -Schiebermit - Arbeitsbreite  80cm, Schie-
und hinten fiihrung Gewicht - Geschwin- - Arbeits- 2 Leisten fiir 1m, V-Form ber mit
- Heben des ca.380kg digkeit 0,18 breite 1,37m,  Spaltenbéden - Anbaugerdte: 2 Gummi-
Modelle Schiebersist - Laufzeit -18m/min Arbeitsge- - Arbeitsbreite  Giilleschieber, leisten
Discovery S programmier-  18Std., Lade- - Arbeits- schwindigkeit ~ 90cm, Ge- Futterschie- - Geschwindig-
und Discovery bar zeit 6 Std. breite 1,20 m, 5km/h samtgewicht ber, Schiene, keit 8 km/h,
SW fiir - Passt sich der Hohe 40cm, - Leergewicht 165kg Besen, Gewicht
Spaltenbéden,  Gangbreite Gewicht 230kg, - Griffh6he Einstreuer 134kg,
Modell SWmit  an, Arm mit 450kg Nutzlast 1,08 m Rahmen aus
Sprithfunktion ~ Gummibe- max. 300kg - Optional: Edelstahl
schichtung -Anbaugerate:  Kehrbiirste, -Rutsch-
Giilleschieber,  Einstreuer sichere
Kehrbiirste, Fahrerplatt-
Einstreuer, form
Behalter,
Gabel, Grei-
fer, Spiesse
Anzeigen
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FUTTERUNGSTECHNIK TIROL

* Der Mist wird aufgenommen und nicht geschoben
* Aufnahmetechnik mit larmarmem Schneckenrotor
» speziell fir planbefestigte Boden
* Einsparung von Baukosten

* Geringe Emissionen und Gerlche im Stall
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piCkle der Mistsammelroboter

HETWIN Automation Systems GmbH | Mitterweg 15 | A- 6336 Langkampfen | Tel: 0043 5332 85300 | info@hetwin.at | w

ww.hetwin.at
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Ein Roboter spart jeden Tag Zeit. Einige Gerdte sind auch mit Diisen fiir die Front-und/oder Heckbewdsserung ausgestattet. Bild: GEA

Routen programmieren

Bei diesem Robotermodell miissen die
Routen vom Verkdufer vorgingig program-
miert werden. «Danach entscheiden wir,
in welchem Bereich er mit der Reinigung
beginnen soll, mit welcher Frequenz oder
auch zu welchen Uhrzeiten», unterstreicht
Christian Hockenjos. Um das Gerit fiir ei-
nen vollstindigen Zyklus aufzuladen, wer-
den fiinf Stunden benétigt.

Beim Einsatz draussen sind dem Robo-
ter klimabedingt Grenzen gesetzt. «Wir sind
auf 700 mii. M., wo es Frost geben kann.
Bei—7°Cin den Boxen blockiert der Robo-
ter, aber dies ist nur einmal im Jahr wihrend
einer Woche der Fall», relativiert Christian
Hockenjos. Bei grosser Hitze im Sommer
muss der Boden vorgéngig benetzt werden,
um die Giille fliissiger zu machen. Aus die-
sem Grund sind die meisten Roboter mit
einer Wasserspriithvorrichtung ausgestat-
tet. Herrschen jedoch sehr hohe Tempera-
turen, trocknen Kot und Harn rasch ab, und
der Wasserspriiher ist zu wenig effizient.
Deshalb muss der Boden dann zuerst mit
einem Schlauch benetzt werden.

Die Geschwindigkeit des Entmistungs-
roboters sollte 4m/min nicht iiberschreiten,
wie aus der Studie des franzdsischen Insti-
tuts fiir Viehzucht (Idele) hervorgeht. Dies
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hat verschiedene Griinde: Das Entmisten ist
effizienter, die Abniitzung des Bodens gerin-
ger und der Stress fiir die Tiere schwicher,
da sie die Route des Roboters besser antizi-
pieren konnen. Die Tiere konnen sich aber

«Der Roboter
macht jetzt tiglich zehn
Durchginge.»

Christian Hockenjos, Landwirt

offenbar gut anpassen. «Einige ignorieren
das Gerit vollig, andere, etwas furchtsame-
re, entfernen sich. Das ist aber auch schon
alles. Wenn iiberhaupt, dann besteht nur
fiir die Kilber ein Risiko», meint Christian
Hockenjos, denn der Roboter wiegt immer-
hin 600kg.

Planbefestigte und Spaltenbéden

Um die Stirken des Roboters optimal nut-
zen zu konnen, spielt auch die Gestaltung
des Stallgebidudes eine Rolle. So weist das
Idele darauf hin, «dass man sich die Anord-
nung im Gebdudeinnern iiberlegen muss
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(insbesondere die Platzierung der Trinken),
wie regelmissig die Bodenoberflichen sind,
ob Stufen, eine Bodenneigung (hochstens
10%) oder kleine Mauern vorhanden sind».
Gerade letztere sind uniiberwindbare Hin-
dernisse.

Fiir Spaltbéden sind Entmistungsrobo-
ter die erste Wahl. Bei planbefestigten Boden
sind die Eigenschaften des bestehenden Stall-
gebiudes entscheidend dafiir, ob ein Ent-
mistungsroboter oder ein Saug-/Sammel-
gerdt zu wihlen ist und welche Arbeitsbreite
das Gerit aufweisen sollte. Der Saugroboter
saugt den Mist mit einer Pumpe in den in-
nenliegenden Tank, wihrend der Sammel-
roboter den Mist mittels Schaufeln in einen
Behilter befordert. Damit Mist und Giille ef-
fizient aufgesaugt werden konnen, wird an
der Vorderseite mit einer Spriihvorrichtung
Wasser ausgebracht. Das riickwirtige Sprii-
hen hinterlisst auf dem Boden einen Was-
serfilm und verhindert ein erneutes rasches
Antrocknen des Mistes.

Wie jedes automatische Gerit hat auch
dieser Roboter ab und an einen «Aussetzer».
Nach Schétzungen von Christian Hockenjos
kommt dies durchschnittlich zwei- bis drei-
mal pro Woche vor. «Aber wenn man sich
einmal fiir den Roboter entschieden hat, will
man keinesfalls mehr zuriick.» =





